
 　

　

 

　

応用例：ハンダ付・ディスペンス・ネジ締め・ボードカット・その他

　外部機器との組合せにて様々な用途に対応・

小型卓上ロボット

・

Tecman  Assembly  Small  Kit

・

　セル生産の品質向上に

　軽量・省スペース

TASKⅡ



■ 仕様及び外観は性能向上のため、予告なく変更する事がありますのでご承知ください。
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　　 大切な人のために

X（左右）＝250mm、Y（前後）＝250mm
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型　　式

制御軸数

動作範囲

X軸　　Y軸

Z軸

TASKⅡ-４TASKⅡ-３
３軸 ４軸

θ軸 -

0-360°-

X軸　　Y軸 ±0.05ｍｍ

Z軸 ±0.05ｍｍ

±0.1°

θ軸

Z軸

θ軸 - 0.18°

0.01ｍｍ

繰り返し位置
決め制度

テーブル側 8ｋｇ

ヘッド側
可搬質量

4ｋｇ 2.5ｋｇ

分解能

X軸　　Y軸 0.01ｍｍ

電　　源 AC100～240V　50/60Hz

入力１６点、出力１６点

内部

外部
データ記憶方式

EEPROM

質　　量 20ｋｇ 22ｋｇ

消費電源 300VA

外形寸法 W348ｍｍ×D363.5ｍｍ×H589ｍｍ

動作速度範囲

X軸　　Y軸 0.1-700ｍｍ/s

Z軸

θ軸

0.1-300mm/s 0.1-300mm/s

- 0.1-800°/s

補間機能 ３次元直線補間、２次元円弧補間

プログラム容量

CPU付属ソフト

2000ステップ

直接ティーチング、数値入力位置教示方法

外部インターフェイス セントロニクス、D-SUB

I/O点数

主な仕様

  ◎商品の詳しいご相談、お求めは ………
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外　形　図


